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RHOTURN T4
RHOM' T4
chargeur
pyramide

Largeur: 1784 mm Hauteur : 2315 mm

FR - Notre gamme standard

rend la robotique accessible aux
entreprises en quéte d'une solution
clé en main, rapidement amortie,
qui augmente leur compétitivité.

Nos magasins robotisés pour
chargement de machines-outils,
sont une solution flexible pour

le marché de la petite et moyenne
série, préprogrammeés et faciles

a prendre en mains.

EN - Our standard range makes
robotics accessible to companies
looking for a turnkey solution with
fast ROI, that will increase their
competitiveness.

Our robotic stocker for machine
tool loading, are a flexible solution
for the small and medium series
market, pre-programmed and easy
to handle.



RHO-T4 Chargeur pyramide

Caractéristiques techniques de base - Base technical specs RHO RN T4 RHO-M' T4
z Marque Robot - Robot brand STAUBLI STAUBLI
Dimension des pieces maxi en @ - Maximum part size in @ 150 mm 150 mm
Dimension des pieces maxi en L - Max. part size in L 200 mm 200 mm
F Dimension barres maxi en @ - Max. bar size in @ 50 mm N/A
Dimension barres maxi en L - Max. bar size in L 500 mm N/A
Poids total embarqué (pieces + préhenseur) - Total weight (parts + gripper) 35 kg 35 kg
Temps de changement de série - Time to change series <10 minutes <10 minutes
Scrutateur laser pour sécurité opérateur - Laser scanner for operator safety 0 0
Changeur manuel d'outil robot - Manual robot tool changer 0 (0]
i
= Préhenseur robot : 1 pince 3 mors + 1 pince 2 mors - Gripper : 1 clamp 3 jaws + 1 clamp 2 jaws 0 0
Convoyeur évacuation piéces finies - Finished parts evacuation conveyor 0 0
E Gestion OF par recette - OF management by recipe 0 0
Matériel télémaintenance - Remote maintenance equipment 0 0
- Transport - Transport 0 0
Installation et mise en service - Installation and commissioning 0 0
:\2‘ Formation - Training 0 (0]
Options possibles - Possible options RHO RN T4 RHOM'- T4
% Marque Robot - Brand Robot FANUC FANUC 2
¥ Barres longues jusqu’'a 800 mm - Long bars up to 800 mm 0 N/A g
§
Changeur automatique d'outil robot- Automatic robot tool changer 0 0 g
iy
i Magasin préhenseur - Gripper magazine 0 0 ;
¢
Préhenseur robot : 2 pinces 3 mors (échange machine) - Gripper: 2 grippers 3 jaws (exchange) 0 0 §
Chargement broche de reprise - Loading of the second spindle 0 0 %
| Liaison machine - Machine linkage 0 0 ;:
a Protection grillagée - Mesh protection 0 0 g
= Gestion de 2 OF - Management of 2 OF 0 0 g’
B Poste supplémentaire (retourneur, brossage ....) - Additional station (turner, brushing ....) 0 0 ;3
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